Automatizacion eficiente Si!

Control de costes jPor supuesto!.

Una estrategia y 8 claves para mantener a raya los costes en

automatizacion

N
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Cost

Aufomation by SMC
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1. DECISION TECNOLOGICA.
2. APLICACIONES SEGURAS DESDE EL DISENO.

3. GASTAR EL MINIMO DE ENERGIA.

4. MANTENIMIENTO DEL COMPONENTE BASADO EN FIABILIDAD.
5. INFLUENCIA DE LAS NORMATIVAS EN LOS COSTES.

6. ELEMENTOS CLAVE DIAGNOSTICO PARA REDUCIR COSTES.
7. SELECCION Y ADQUISICION DE PRODUCTOS ESTANDAR.

8. CUADERNOS DE ESPECIFICACIONES.

O
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1 DECISION TECNOLOGICA

Cost

Aufomation by SMC

“La importancia de UBICAR mi necesidad tecnoldgica ”

O
3



DECISION TECNOLOGICA

TIPOS DE MOVIMIENTOS

Automatizacion Eficiente

Movimientos
neumaticos
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DECISION TECNOLOGICA

EL DILEMA DE LA ELECCION

REQUISITOS MECANICOS

Tiempos de ciclo

Cargas a transportar

PUESTA EN MARCHA

Tiempo de montaje y programacion

Recursos externos o internos

REQUISITOS DE CONTROL

Tipo de movimiento
Sistema de cableado

Comunicacion con otros elementos

COSTES

Costes de inversion + costes de
instalacion

MANTENIMIENTO

Coste de mantenimiento
Eficiencia
Vida util
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DECISION TECNOLOGICA

(

\_

REQUISITOS
MECANICOS

-

REQUISITOS
DE CONTROL

PUESTA EN
MARCHA

>
O <,
P ?.
CJO K\ /o.
o 2

' Multi-formato



DECISION TECNOLOGICA S

A

Movimiento
interpolado
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————————————————

Coste

Movimiento multi-posicion

Movimiento

todo-nada

Prestaciones

O
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DECISION TECNOLOGICA

A

Tren de pulsos

Ajuste
manual

Posicionador

B
&,

E

Bus de campo

LEC serial communication (RS485)
Modbus communication




DECISION TECNOLOGICA

ELECTRONEUMATICA

Comunicacion de mando e informacion
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AUTOVIA




DECISION TECNOLOGICA

. DONDE ESTA EL COSTE?
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70% del valor 30% del valor
3@ Electrovélvula

e o —— &0 8o =T
i =]

1 '|® 5] ~ 7
i 99¢ 2 00

. [N | R0 I :
@ ©

Unidad de
Placa final Unidad de entrada dlgllnl - salda digital Unidad Sl
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DECISION TECNOLOGICA

DOS DECISIONES CLAVE:

1. Distribucion del mando y senales.

2. ¢ Qué lenguaje de comunicacion necesito?




DECISION TECNOLOGICA

La decision eléctrica primero
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Punto a punto

Bus eléctrico + bus neumatico
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DECISION TECNOLOGICA

SUMA Y DECIDE TU CAMINO

Cantidad|Coste Unidad|

Total

[ Cantidad

| Coste Unidad | Total

Automata |Maestro de bus
Modulos VO digitales Modulos I/0 digitales
Modulos /O analogicas Modulos I/0 analogicas
Armarios Armarios
Elementos |SI electrica
Bornero I/O Borneros | |
Si Neumatica
Valvulas Valvulas | |
SI Mixta ( Valvulas + I/O)
Valvulas
Modulos /0
Cableados / conectores Cableados / conectores | | |

Costes de Disefio
Costes de Montaje

Costes Puesta en Marcha
Costes de Mantenimiento ( diagnosis)

Costes cuantitativos

Horas  Coste/hora

Total

Costes cualitativos

Costes de Disefo

Costes de Montaje
Costes Puesta en Marcha
Costes de Mantenimiento

Costes producto

Horas

Coste/hora

L o0¢

Total

costes cualitativos




DECISION TECNOLOGICA

La decision neumatica

12 Caudal segun tiempos y distancia. “Tamanos adecuados.”
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22 Calcular la situacion mas desfavorable. El tamano de los elementos
del sistema.

Funcionarmiento zimultanen

v 1 v 2w 3 vd v WE 7T
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DECISION TECNOLOGICA

PEQUENOS PERO MUY INFLUYENTES

Los racores, reguladores de caudal, escapes, tubos, influyen de

manera notable en el comportamiento de los movimientos.

t‘____f
ﬂ “: =3
88 Y =4
)t - ‘\'l.\f*— —

Se deben incorporar en los calculos

O
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Tu decides gque marcas de protocolo...pero reflexiona en el método
de comunicacion....ahi esta el ahorro.

BlUIS
EthorNet/IPY>  DeviceNet>>

E -
the rEchAnI;y Group CC'L i nk

O
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APLICACIONES SEGURAS

Cost

Aufomation by SMC

O
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SEGURIDAD EN MAQUINA

La Directiva 2006/42/CE relativa a las maquinas, traspuesta a nuestra legislacion por el R.D.
1644/2008 de 10 de octubre (BOE num.. 246, de 11 de octubre de 2008), regula los Requisitos
Esenciales de Seguridad y Salud [RESS], cuyo cumplimiento es necesario y obligatorio para la
Comercializacion y Puesta en Servicio de las maquinas [marcado CE].

La obligacién principal de todo fabricante antes de comercializar o poner en servicio una maquina,
es asegurarse de que la misma cumple con los requisitos esenciales de seguridad y salud que
figuran en el anexo | del citado Real Decreto y justificar documentalmente este cumplimiento, en el
proyecto que se denomina “Expediente Téchico” (y cuyos contenidos y formato también son parte
de los propios requisitos y de las normas armonizadas).

El disefo y fabricacién de una maquina en base a normas armonizadas, otorga presuncion de
conformidad con los requisitos esenciales cubiertos por dichas normas.

O
3
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SEGURIDAD EN MAQUINA

ELABORACION DEL EXPEDIENTE TECNICO

SI " REssOK No
NO anexowv & |
b)agoslglgnega,ite QO SE SLEDE O 4
s/ NORMAS ¢) no existen COMERCIALIZAR _
OK
CONTROL INTEBNO DE EXAMEN CEDETIPOY ASEGURAMIENTO DE
FABRICACION CONTROL INTERNO LA CALIDAD TOTAL
Anexo Vil Anexo IX + Anexo VIII-3 Anexo X

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD / MARCADO CE

O
3
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SEGURIDAD EN MAQUINA

Principios generales de seguridad en el diseno. Reduccion del riesgo.

EN 12100:2010

Disenador

1. Medidas diseno inherentemente
seguro (prevencion intrinseca)

ISO 13849-1/2

———

2. Proteccion y medidas
preventivas suplementarias

3. Informacién para la utilizacion
(en la maquina y en el manual)

Informacion del usuario al disefador.

« Organizacion.
* Protecciones suplementarias.
* EPI’s.
» Formacion.

e [...]

oLiensn
|e Jopeuasip
|8p uooeuLIOU|

Nivel de riesgo

Riesgo
residual
(disenador)

Riesgo
residual



SEGURIDAD EN MAQUINA

Automatizacion Eficiente
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3 GASTAR EL MINIMO DE ENERGIA

Cost

Aufomation by SMC



EFICIENCIA ENERGETICA

LA ENERGIA ES Y SERA SIEMPRE CLAVE
EN MIS DECISIONES
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% COSTE GENERACION AIRE

100"
T5%
50"
aa
B
A ! 0'&'

€ % COSTE DE ENERGIA
HONAS DY THADAJD x 1000 B % COSTE DE MANTENIMIENTO

(Al % COSTE OE ADCUISICION Y /- M
7 :
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EFICIENCIA ENERGETICA

1. Minimizar en el diseno el impacto del consumo energético

O
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EFICIENCIA ENERGETICA

A tener en cuenta:

1. Eliminacion de volumenes muertos

2. Consumos de soplados \tml

3. Consumo de sistemas de vacio
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EFICIENCIA ENERGETICA

CAZADORES DE MITOS

iEl movimiento eléctrico es mas eficiente que el movimiento neumatico!

O
3
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EFICIENCIA ENERGETICA

COMPARATIVA : NEUMATICO vs ELECTRICO

« EjeS e|ec!r|cos

16h / 250 ano

Movimiento horizontal 500mm
10 ciclos /min. / 14kg carga centrada

« !we Eompnmﬂo

Movimiento horizontal 500mm
10 ciclos /min. / 14kg carga centrada

16h / 250 ano

LEFS25A-500-R56P1
LEC-W1
Inversion

Consumo por ciclo
Consumo €/hora

Gasto energético € /ano

1241,2€
295,1 €
1566,1 €

0,052Kw
0,004

18,72

MY1C20G-500
SY3220XXXX

AS1000F-03 (2)
Inversion

Consumo por ciclo
Consumo €/hora

Gasto energético € /ano

727,95€

75 €
16 €

818,95 €

22 NI/min
0,0132

52,8

Coste total vida util 7 aﬁos_ Coste total vida util 7 anos -

SVC.

O



EFICIENCIA ENERGETICA

Un movimiento eléctrico consume el 60% de energia menos que un
movimiento neumatico para la misma aplicacion.

Automatizacion Eficiente

El sobrecoste de la electromecanica es como minimo el doble de la
neumatica.

La electromecanica no se decide por gasto energético. Se decide por
CONTROL DEL MOVIMIENTO.

La unica situacion favorable energeticamente se produce en
movimientos constantes. (ROl > 2 ANOS) NUNCA en movimientos
ciclicos.

2 S\C.



2
S
2
L
S
1T
=
9
S
<
N
e
<
&
£
S
<

EFICIENCIA ENERGETICA

iEl movimiento elécti
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4 MANTENIMIENTO BASADO EN FIABILIDAD

EVOLUCION DEL MANTENIMIENTO

Correctivo/ Correctivo/preventivo/

Basado en Evaluar el estado Mantenimiento
calendario. de la maquina para b_asgdo enla
Revision de cambio adelantarse al fallo. fiabilidad.
de componentes Termografias, Optimizacién de los
Reparar el equipo por desgaste. diagnosis de costes de
cuando falla. fluidos, mantenimiento.

Basado en tiempos

medios entre fallos. ultrasonidos, etc. Procesos iterativos.

RCM: Reliability Centered Maintenance (Mantenimiento Centrado en la Fiabilidad)

Cost

Aufomation by SMC

O
3
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MANTENIMIENTO

CLAVES PARA LA FIABILIDAD EN LOS SISTEMAS NEUMATICOS

1. Calidad del aire.

2. Dimensionamiento (fatiga , fuerzas, velocidades). _
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MANTENIMIENTO

1. Calidad del aire

- Problema centrado en las unidades de tratamiento y lineas generales.

- Definicidn clara. Saber qué es lo importante al diseiar y mantener.




% MANTENIMIENTO
E CALIDAD DEL AIRE SEGUN ISO 8573-1
é
£ ISO 8573.1 : Seleccion / Diseno / Medicion
<
Calidad Particulas Agua Aceite
Grado | tamanoen Concentracion | max. PRP (°C) | max.concentracion
micras mg/m3 mg/m3
1 (0.1 0.1 -70 0,01
2 1 1 -40
3 3) 3) -20 1
4 15 8 3)
3) 40 10 +7 25
6 - - + 0\ -

Por ejemplo: aire comprimido de CALIDAD\QAAD% 1,4, 2

significa: filtracion de particulas hasta 0,1 micras y 0,1 mg/m3, humedad
+3°C PRP Yy filtracion de aceite hasta 0,1 mg/m3

2 S\C.



MANTENIMIENTO
INSTALACION FILTROS: ESCALONADO
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A I . Water dropleds removed air "”“Lﬂfﬁ : )
p |CaC|0nes «Ar blawing Pﬂlﬂl.-s'c 5-- @%MML Ew%:@g; R
A i impla removal of parcas 07WPs + -
mas sencillas (= = | 0
s | Bir Tank |y Main Line
Notrequiegwbmthe|Watr<ookd Mo | Fiter
Jsad forthe sama s *A” 3.4- aqupment indcaiadis —-
and when thersis a large 3,5- suppledwith e compregsr,| | I c2seof recprocaing compreseo
femperaiura diop in the 3,6~ e becausa i becones f, and
midd of a ppe. .. cation oy maleia s garersed In
Wax - I . \‘ 350 o scrow campessar, ot reguired
g 1 mgime i 1243
Cenaral paumafic . (ANR) odour(2 53
aquipment Aoghaic| 763 B
e | 0970 — Reciprocating
Dry & Clean air PO | gy, : .
—— 150-27C0.1 maime 1,4, 2 [N WEASGEESE &
: : - | (aNR) 15,2 v
W | - 16,2
mressure | 0.08 ppm mm
et |y e
13 ¥C 00 male
(AN
. 1,41
0.008 ppm . 1,51
Bk '’ -
M | ol 4 N“m%“
3limng, Tansportng, Q04mafme | f03m |Ng of s 2
drying and packaging W) | ety | ooy supplied wih e compressar.
«Food sy (Except for | ol
direct Elowing fo foods) 0.0032pom (AR
Amosphei | .01 mgme o
m. W) udclrur
: : Scre comprassar AT tank s ot reuired
. . A io-50°C| 0.008 ppm ote3) Screw : e
Aplicaciones erpace e , ST S o i
, P LWH point clean air UWs |l Pkt 1521 .
mas criticas forcomuon s ikt o 101
doupit | (WA | ot [
: Ado 40| - | ok
fts i a clean room il
5 0GEERM |- gy |
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MANTENIMIENTO

DIMENSIONAMIENTO CIRCUITOS NEUMATICOS

Selaccitn del sistema de funcionamiento del clindro

Sel modelo

Model Selection Software Calculo Cilindros Guiados



te

MANTENIMIENTO

Eficien

7

%M Programa seleccion de cilindros guiados Ver. 2

Serie MGP

=
o
S
o
N

. Introducir condicidn
b
1+ losd center Orientacion del montaje.
E of gravity ore
; : ontaje
‘e » + Montaje vertical [ hori20r|1tal " Tope
= —
< i e T __._..._I;k___. .
Referencia MGPM12 -
L1
i-—' Presidn de operacidn 0.2 | MPa
load certer Camera 10 ~ ||
of gravit
AEVTY. ‘elocidad media 100 | mms
B T == — [ Maza de la cargal J kg
L2
_.@___ I Tipo de amortiguacian Amortiguacidn |
— m Direccion de la operacian M -
tontaje vertical Montaje horizontal Distancia excéntiica
-1 -—U
L1 10 * | mm
E— L210 v | mm
i
LG OO (o] e ele] C@O
fooo L ; ;,I__r
2 - ‘ Inicio clcula |
Hornbre Unidad Caleular resultada Talerancia Juicio ‘ gl | ‘ B el |
Prezion de operacidn MPa
Welocidad de impacto mrnds ‘ \Q Alrds | ‘ Apuda |
Energia cinética J
Peso de la carga kg
Momento Mm

O
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5 INFLUENCIA DE LAS NORMATIVAS EN LOS COSTES

Cost

Aufomation by SMC

O
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NORMATIVAS DE DISENO

< \ =
el
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Son muchas las normas que afectan a las automatizaciones. \ ) ]
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Disgregarlas y entenderlas ahorra mucho tiempo y dinero.

La mejor forma
conocida para llevara

;abo un trabajo E standare

procedimiento

i V-

: regla | instrucciones j Seguridad
| !

h politica 4 Eficiencia

O

SVC.



Eficiente
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Automat

NORMATIVAS DE DISENO

1.1.2, Principios de

Seguridad de las magquinas. Madidas del cuerps humans —

UNE-ER 613201 2008

gur Marcads y manobra
= arie 1: Eq:ml'l:mmﬂ paul Iuﬂﬂau visLales,
audibies y oS,

UnE-ER 150 FTFI1: 2008

F 5 O PHIGRD pard Lgares pLOices v
Iugares de trabaje. Sefisies acisicas de peigen (150

UNE-ER 150 1373212008

TF31:3003).
Ergonoria Okl SMDETEE CTICD: PRGOS oS 1 Svalaason

it PESPURSEE FUTaNg &l COPLaCE Con Supeficies = Pans

UNE-ER IS0 1373232008

1z it Caliiibes (IS0 137321 3008).
B a%a Bl SMDETEE L TR0D, MEIDG0S P 14 EvBuaonn

it PESPUESEE FiETANG 8 L0PLBOE Con Supeficies — PaiE

UHE-EN IS0 14738:2000

3 &ﬁ]lnhut: Frizs (150 13732.3: 3005).
T I PRGAnES LajuHlos Aot pard
o e i pudstod d u:baui-uﬁmd\x.a s (150

UNE-Eh 150 1 5536- 1: 2008

14TEE: 2002 Cof 1:2003
Sigtarin. Hmumniﬁm ¥ PRI 58 GATge

Fusmano = Parte 12 Aeguistos generales (150 15535-
2005,

movimigntos de trabaje en relacidn con a2 miquines.

integracidn de la ?"é:;_i‘l?zm Parte 1. Principios para la determinacion de las dimensiones
seguridad ? 2 requeridas para &l paso de todd &l cuerpo én |as miquinas.
UNE-EN 547- Seqguridad de las maquinas. Medidas del cuerps humans — A
219874 AL: 2008 Parte 2: Principios para la determinacion de las dimensiones
g i réquaridas pars las abarturas de Boteso.
UNE-EN &14- Sequridad de las maguinas. Principics de disefio erganomico [
1:2006+41: 3005 — Parte 1: Tarminolaqis y prindpios ganerales.
UNE-EN 614- Seguridad de las maguinas. Principics de disefio erganomico A
2. 3001441 2008 — Perte 2: Interacoiones entre el disafio de las maguings y
: - | taress da trabaje.
UME-EN [50 11161:2009 Sequridad de les maquinas. Seternas de fabricacidn Bl
UNE-EN 150 integrades. Requisitos fundamentales (150 11161:2007).
11161:2008/81:2010
Seguridad de las méguinas. Principios generales [
UNE-EN IS0 12100:2012 para &l disefio. Evaluacian del riesgo y Reduccion
del riesgo.
Seguridad de las maquinas. Requisitos antropomdtrioos para Bl
UME-EN [S0 14738:2010 ¢ disefio de puestos de trabajo asociades a méguinas (150
14738: 2002, Cor 1:2003 y Cor 2:2005).
1.1.4. Huminacian ’ 3 Seguridad de las maquinas. Alumbrads integral de las B2
UNE-EN 1837:1998+A1:2010 | |
1.1.6. Ergonomia UNE-EN 347- Seguridad de las magquinas. Madidas del cuerps humans — i
1116074+ A1:2000 Parte 1. Principios para la determinacion de las dirmensiones
i requerides pars ¢ pacs de tods &l cuerps en |as mdquinas.
UNE-EN 847~ Sequridad de las maquinas. Medidas del cuerpo humang — A
3:1897+A1:2009 Parte 2: Principios para la determinacion de las dimensiones
8 refguardes pars laf aberturss da pocadn,
UNE-EN 547- Sequridad de las maguinas. Medidas del cuerpo humano — [
3:1557+41:2008 Parte 1: Dats antropomitricos.
UNE-EN E14- Sequridad de las maguinas. Principics de disefio erganomico [
1: 2006+41: 2008 — Perte 1: Terminokagis y prindpios generales.
UNE-EN &1d- Seqguridad de las magquinas. Principics de disefie ergandmico A
2: 30014 AL: 2008 — Parte I: Interaccones entre el dissfio de las mégquings y
i 5 I tareas da trabajs
T z T Seguridad de las maguinas. Sefisles visuales de peligro. B2
UNE-EN B42:1007401: 200 Requisitns generales, diseflo v ansayos.
Seqguridad de las magquinas. Requisites ergendmicas para &l [
UNE-EN B94- disefio de dispestives de infarmacidn y mandos — Parte 1.
1:1997+A1:2008 Principios panerales de la interaccion entre al hambre y los
dispositivos de informacidn y mandes.
UNE-EN 894- Sequridad de las maguinas. Requisites ergendmicas para el B1
21007441 : 2008 dieafio de digpositives de infarmacidn y drgancs de
. ) Bodonamiento — Parte 2: Dispositivos dé informacdn.
UNE-EN 894- Seguridad de le= méguinas, Regquisites ergondmicos para &l B1
3 000 +A1: 2000 :uel;t;sde dispositivos de informacin y mandos — Parte 3.
andos.
Seqguridad de las magquinas. Requisites ergendmicas para el B1
diseiio de los digpositives de sefializacon y oS drganos de
EM B9d-4: 2010 4 servicio. Parte 4: localizacidn y depasicitn dé los dispositives
de control y drganos de servicio (Ratificada por AENOR en
Julies de 2010).
. : i Seguridad de las maquinas. Sisternas de sefales de peligro v B2
UNE-EN J81:1007 441, 2008 e informacion suditivas v visuales.
UNE-EN 1008- Seqguridad de las magquinas. Comportamiants fisico del sar Bl
1:2002+41:2009 humana — Parte 1: Términes y definidones.
- Sequridad de las maquinas. Comportamients fisico del sar Bi
;“1::::::’;‘009 humana — Parte 2: Manejo de miquinas ¥ dé sus partes
' a Eompanentes.
. Seguridad de las magquinas. Comportamiants fisico del sar Bl
;T‘,.:;;_'_:T?;-m Fumang — Parte 3: Limites de fuerza recomendados pars |a
utilizacidn de maguinas.
g Sequridad de las maguinas. Comportamiento fisico del ser Bl
:':;;:_'_ii?;-m lumang — Parte 4: Evaluacidn de Las posturas y

A i guridad Sipaiiidh, Dtepoilivig Of Mg & 0k
UNE-EN SR eALDIE | Lo Asparis [LnCONEES. IVapis par ol dsshs,
Segurdad O | rdguinas, Bequisiios ergondmicos pana &
UNE-ER &t dists de despostiveg o infermacin v mandss = Pare 1
1080 AL 00D Principios generales de b interacodn entre ¢l hombrne y los
cl%um e (oA ¥ Mo,
—— ur o Ios mlguinas. Bequisiog ergondimecos para o LT
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NORMATIVAS DE DISENO

UN EJEMPLO:

Los sobrecostes en la industria alimentaria por desconocimiento de la
normativa




NORMATIVAS DE DISENO

- GG - HY
- Resistente corrosion - Disefio higiénico
- Anodizado especial
- Vastago inoxidable
- Grasa alimentaria
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Zona de no contacto
- CG1 estandar
- Ejecucion XC6: vastago
inoxidable



£ NORMATIVAS DE DISENO

D

e Zona de no

S contacto®, en

_fé entorno agresivo Zona de no

g - FRL Co_lgpllﬁto en contacto*

£ inoxidable - FRL '

< FRL epoxi con Zona de no contacto

tornilleria inoxidable . :
il - FRL aluminio anodizado

con policarbonato

Coste x 8




NORMATIVAS DE DISENO

LA CLAVE

« Entendiendo las normas y con el fin de reducir los costes de
las maquinas, se recomienda instalar los componentes
neumaticos en las zonas menos restrictivas y por lo tanto
menos expuestas a productos de limpieza.
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6 DIAGNOSTICAR PARA REDUCIR COSTES
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Cost

Aufomation by SMC

O
3



DIAGNOSIS ELEMENTOS CLAVE

La diagnosis en una automacion es costosa pero es clave para la
mejora continua de la maquina y la reduccion de costes
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1. La seguridad

2. Informacidn productiva

3. Energia

bl
}:\\\\\\\ Wi

4. Mantenimiento de averias
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DIAGNOSIS ELEMENTOS CLAVE

Qué es diagnosticar:

1. Detectar anomalias

2. Predecir problemas

3. Captar informacion




L
S
QL
L
S
w
=
e
S
<
N
e
<
&
i)
S
<

7 SELECCION Y ADQUISICION DE PRODUCTOS ESTANDAR

Cost

Aufomation by SMC



SELECCION

EL PRECIO SIEMPRE ES LA CLAVE
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En la actualidad nuestra gama de fabricacién supera los 11.000 productos
basicos con mas de 600.000 posibles variaciones. A sllo hay que sumar la
incorporacion de los nuevos productos que desarrollamos cada ano, entre
35 y 50, convencidos de los beneficios que aporta la innovacion y la mejora
continua de producto.

¢ Qué elegir dentro de tan amplio abanico de posibilidades?

Z S\VC.



3
=
2
2
Y
w
=
9
S
<
N
b
©
=
=
S
<

DIAGNOSIS ELEMENTOS CLAVE

TRABAJAR SIEMPRE CON MATERIALES ESTANDAR

C{D)85, Cilindro estandar 150, Doble efecto, Vastago simple

(2 |c[p]es[n]16]-[100

Configuracion de producto

«" Iman

«" Wontaje

«" Diametro

«" Carrera

& Amortiguacion
«* Fuelle del vastago

-|B | [
| D(incorporade) v |
|N (Fijacion ozcilants integrada basica) V|
|1ﬁmm v|
|1nnmm v [10 mm - 400 mmj] by 1

| Amortiguacion slastica

|Ningunn

»" Wontaje del detector magnético | B (Montaje en banda)

«" “ariaciones del vastago

«" Carrera larga

|‘-.Fé|5tﬂgu sxtandar

|Ningun|:|
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DIAGNOSIS ELEMENTOS CLAVE

icien

Efi

C({D}a5, Cilindre estandar 150, Doble efecto, Vastage simple
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Configuracion de producte || Arficulos estandar en stock | Repuestos y Acoesorios
[ |[3] Suscar el ankuin arrisa mensionats FiecuRatos por paging: 10| 20 | 50| 100
Rsfarsnciz Produsts Informasion adicionsl
COEEN1Z-40-8 {085, CHindno estandar 150, Doble efecio, Vasiago simpk
CDESN12-40C-8 {075, Cllindno estandar 150, Doble efecio, Vastago simple
CDESN12-50-8 C{D0E5, Cllindno estandar 150, Doble efecio, Vastago simple F;
COEEN12-50C-8 C{D)E5, Cllindno est3ndar 150, Doble efecto, Vastago simpke i
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Z(D85, Clindno estandar 150, Doble slecio, Vasiago simoke

-~

(D85, Cliindro estandar 150, Doble efecio, Vastago simpke

I}

COSSNIZT0E

-~

£

COEsN12-80-8 {085, Cliindro estandar IS0, Doble efecio, Vastago simpk

-~

COEEN1Z-80C-8 (D58, Clindro esiandar IS0, Dobile efecio, Vasiago simpk

%)

-~

(D)8, Cliindno esiandar 150, Doble efecto, Vasiago simplke

%)

-~

COEEN18-100-8

%)

(D)8, Cliindno esiandar IS0, Doble efecio, Vasiago simplke

-~

(D835, Cliindno esiandar IS0, Doble efecio, Vasiago simplke

%)

COEEN1E-100C-5

-

(D85, Clindro estandar 150, Doble sfecio, Vasiago simoke

0

CDESN16-10C-8

-~

%]

CDEsN16-125-8 (D85, Cliindro estandar 150, Doble efecio, Vastago simple

-~

{085, Cliindro estandar 150, Doble efecio, Vastago simpk

£

CDEEN16-125C-5

-~

CDEsN16-130-8 (D85, Cliindro estandar IS0, Doble efecio, Vastago simplke

5]

-~

I}

COEEN16-15-8 {085, Cliindra estandar 150, Doble efecho, Vastago simpk

-~

(D85, Clindro estandar 150, Doble efecio, Vastago simpke

£

CDEsN16-150-8

-~

(D83, Cliindno esiandar 150, Doble efecio, Vasiago simplke

%)

COEEN1E-1860-8

-

£

COEEN16-160C-5 (D85, Cliindro estandar 150, Doble efecio, Vastago simpke

= B~ E» B> E» Ew B~ Ew [E» E= E% E= [Ew E» [B» B= Bn Bn B~ -

%)

COEEN1E-20-8

-

OEoooooooo@moOooooEoomo

(D)8, Cliindno esiandar 150, Doble efecto, Vasiago simplke

O



Eficiente
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DIAGNOSIS ELEMENTOS CLAVE

Actuadores

s

Equipos de tratamiento de aire

» Equipoaria

ACCesorios

Valwvulas y Blogues Conectores

Instrumentacicn Productos de wvacio

0 COMat0

Equipos especiales

O
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CUADERNOS DE ESPECIFICACIONES. UNA ADQUISICION

EFICIENTE
(l(?_g:t

Aufomation by SMC

Productividad e

Calidad




Indice de

ESPECIFICACION

EL CONTENIDO DEBE COMPRENDER TODAS LAS AREAS

Contenidos
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1.Requisitos y consideraciones generales ..........cceeeccoiimieeiiiciiiessie s sees e s sssssse s
1. Nomnasy QIeCVAS.....vm s T s S e e S S s RS ST Ee s s
2. Instalacion NeUMEBtICA ... 3

21  Tratamientodeaire ... .. R .

2.2,  Calidad de aire comprimido en la industria alimentaria........................................

2.3 ElectrovalVulas. .. ..o ,
24 Valvulas neumaticas o manuales ...............................

25 Cilindros y actuadores.............

26 Accesonios CliNArOS. .. ..o
27 Racordaje y tuberias ...

28  Ambientes o zonas de trabajo con consideraciones especiales ...

281 Zonas higiénicas / ambiente himedo......... R T ,

2. Componentes asociados a los requisitos y consideraciones generales para circuitos

neumaticos
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ESPECIFICACION

COMPRA

A

Especificacion

-

-

e Definir

 Aplicar
» Actualizar

ADQUISICION
EFICIENTE

A




Automatizacion Eficiente

RESUMIENDO

Cost

Aufomation by SMC
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~ ] Tecnologia

l
i R
.
s:."

v" SER DISENADOR O MANTENEDOR NO ES TAREA FACIL

v ADEMAS DEL CONOCIMIENTO TECNICO Y LA INNOVACION, ES
NECESARIO DISPONER DE UNA METODOLOGIA PARA DESARROLLAR
EFICIENCIA EN COSTES.

2 S\C.
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