Automatizacion eficiente Si!

Control de costes jPor supuesto!.

Una estrategia y 8 claves para mantener a raya los costes en

automatizacion

N
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. APLICACIONES SEGURAS DESDE EL DISENO.

GASTAR EL MINIMO DE ENERGIA.

. MANTENIMIENTO DEL COMPONENTE BASADO EN FIABILIDA D.

. INFLUENCIA DE LAS NORMATIVAS EN LOS COSTES.
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. SELECCION Y ADQUISICION DE PRODUCTOS ESTANDAR.
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1 DECISION TECNOLOGICA

“La importancia de UBICAR mi necesidad tecnologica ”

O



DECISION TECNOLOGICA

TIPOS DE MOVIMIENTOS

Movimientos
neumaticos



DECISION TECNOLOGICA

EL DILEMA DE LA ELECCION

REQUISITOS MECANICOS

Tiempos de ciclo

Cargas a transportar

PUESTA EN MARCHA

Tiempo de montaje y programacién

Recursos externos o internos

REQUISITOS DE CONTROL

Tipo de movimiento
Sistema de cableado

Comunicacion con otros elementos

COSTES

Costes de inversion + costes de
instalacion

MANTENIMIENTO

Coste de mantenimiento
Eficiencia
Vida util




DECISION TECNOLOGICA

(
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REQUISITOS
MECANICOS

-

REQUISITOS
DE CONTROL

PUESTA EN
MARCHA
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DECISION TECNOLOGICA

A

Movimiento multi-posicion

————————————————




DECISION TECNOLOGICA

A




DECISION TECNOLOGICA

ELECTRONEUMATICA

Comunicacion de mando e informacion

—
—
=
=

AUTOVIA




DECISION TECNOLOGICA

¢ DONDE ESTA EL COSTE?

70% del valor

Unidad de
Placa final Unidad de entrada dlgll!l - salida digital Unidad S1

30% del valor

Electrové]vula




DECISION TECNOLOGICA

DOS DECISIONES CLAVE:

1. Distribucion del mando y sefales.

2. ¢ Qué lenguaje de comunicacion necesito?




DECISION TECNOLOGICA

La decision eléctrica primero

Punto a punto

Bus eléctrico + bus neumatico




DECISION TECNOLOGICA

SUMAY DECIDE TU CAMINO

OpcCion B
Cantidad [Coste Unidad | Total dantidad  Coste Unidad  Tlotal

Automata [Maestro de bus

Modulos I/O digitales Modulos I/O digitales

Modulos I/O analogicas Modulos I/O analogicas

Armarios Armarios
Elementos |[SI electrica

Bornero /O Borneros | |

Si Neumatica

Valvulas Valvulas | |

S| Mixta ( Valvulas + 1/O)

Valvulas

Modulos I/0

Cableados / conectores Cableados / conectores | | |

Costes de Disefio
Costes de Montaje

Costes Puesta en Marcha
Costes de Mantenimiento ( diagnosis)

Costes cuantitativos

Horas

Coste/hora

Total

Costes cualitativos

Costes de Disefio

Costes de Montaje
Costes Puesta en Marcha
Costes de Mantenimiento

Costes producto

Horas Coste/hora

| o0¢

Total

costes cualitativos




DECISION TECNOLOGICA

La decisidbn neumatica

1° Caudal segun tiempos y distancia. “Tamafos adecua  dos.”

2° Calcular la situacion mas desfavorable. Eltama 1o de los elementos
del sistema.

Funcionarmiento zimultanen

v 1 v 2w 3 vd v WE 7T




DECISION TECNOLOGICA

PEQUENOS PERO MUY INFLUYENTES

Los racores, reguladores de caudal, escapes, tubos, influyen de

manera notable en el comportamiento de los movimien tos.

Se deben incorporar en los calculos

O



Tu decides gque marcas de protocolo...pero reflexiona en el método
de comunicacion....ahi esta el ahorro.

Ethem DeviceNet 2>
——
Etherﬁﬁlﬁy‘e;p CC'Link



APLICACIONES SEGURAS
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SEGURIDAD EN MAQUINA

La Directiva 2006/42/CE relativa a las maquinas, traspuesta a nuestra legislacion por el R.D.
1644/2008 de 10 de octubre (BOE num.. 246, de 11 de octubre de 2008), regula los Requisitos
Esenciales de Seguridad y Salud [RESS], cuyo cumplimiento es necesario y obligatorio para la
Comercializacion y Puesta en Servicio de las maquinas [marcado CE].

La obligacién principal de todo fabricante antes de comercializar 0 poner en servicio una maquina,
es asegurarse de que la misma cumple con los requisitos esenciales de seguridad y salud que
figuran en el anexo | del citado Real Decreto y justificar documentalmente este cumplimiento, en el
proyecto que se denomina “Expediente Técnico ” (y cuyos contenidos y formato también son parte
de los propios requisitos y de las normas armonizadas).

El disefio y fabricacion de una maquina en base a normas armonizadas , otorga presuncion de
conformidad con los requisitos esenciales cubiertos por di chas normas .

O
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SEGURIDAD EN MAQUINA

ELABORACION DEL EXPEDIENTE TECNICO

S| RESS OK NO
NO  ANEXO IV Sl
b)as)olsooiaoner?a[r)te SRS \’
S NORMAS ¢) no existen COMERCIALIZAR -
OK
CONTROL INTERNO DE EXAMEN CE DE TIPO Y ASEGURAMIENTO DE
FABRICACION CONTROL INTERNO LA CALIDAD TOTAL
Anexo VI Anexo IX + Anexo VIII-3 Anexo X

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD / MARCADO CE

O
3



SEGURIDAD EN MAQUINA

Principios generales de seguridad en el disefio. Reduccion del riesgo.
EN 12100:2010

Nivel de riesgo

—p
|

Disefador

1. Medidas disefio inherentemente
seguro (prevencion intrinseca)

ISO 13849-1/2

———

2. Proteccion y medidas
preventivas suplementarias
3. Informacion para la utilizacion
(en la maquina y en el manual )

Riesgo
residual
(disefiador)

Informacién del usuario al disefiador.

oLensn
[e Jopeussip
[9p uoioRWIOU|

* Organizacion.
* Protecciones suplementarias.

* EPI’s.
.E o Riesgo
ormacion. residual

e[..]




SEGURIDAD EN MAQUINA




3 GASTAR EL MINIMO DE ENERGIA




EFICIENCIA ENERGETICA

LA ENERGIA ES Y SERA SIEMPRE CLAVE
EN MIS DECISIONES

% COSTE GENERACION AIRE

100"
5%
50"
5%
B
’ A ! o"‘tv

€ % COSTE DE ENERGIA
HONAS DY THABAJO x 1000 (B % COSTE OE MANTENIMENTO
(Al % COSTE OE ADCUISICION

SVC.

O



EFICIENCIA ENERGETICA

1. Minimizar en el disefio el impacto del consumo ener

2. Implantar medidas preventivas para el control de

gético

| gasto

O



EFICIENCIA ENERGETICA

A tener en cuenta;:

1. Eliminacion de volumenes muertos

2. Consumos de soplados g |

3. Consumo de sistemas de vacio



EFICIENCIA ENERGETICA

CAZADORES DE MITOS

i El movimiento eléctrico es mas

eficiente que el movimiento neumatico!

O
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EFICIENCIA ENERGETICA

COMPARATIVA : NEUMATICO vs ELECTRICO

« EjeS e|ec!rlcos « ere EOmpI"ImIHO

Movimiento horizontal 500mm Movimiento horizontal 500mm

10 ciclos /min. / 14kg carga centrada 10 ciclos /min. / 14kg carga centrada

16h / 250 afio 16h / 250 ano
LEFS25A-500-R56P1 1241,2€ | 330x 72r9%¢
LEC-W1 205 1 € | AS1000F-03 (2) 16 €
Inversion 1566,1 € | Inversion 818,95 €
Consumo por ciclo 0,052Kw | Consumo por ciclo 22 NI/min
Consumo €/hora 0,004 Consumo €/hora 0,0132
Gasto energético € /afio 18,72 Gasto energético € /afio | 52,8

Coste total vida util 7 anos _ Coste total vida util 7 afos -
SNVIC.

O



EFICIENCIA ENERGETICA

Un movimiento eléctrico consume el 60% de energia menos que u n
movimiento neumatico para la misma aplicacion.

El sobrecoste de la electromecanica es como minimo el doble d e la
neumatica.

La electromecanica no se decide por gasto energético. Se dec ide por
CONTROL DEL MOVIMIENTO.

La Unica situacion favorable energéticamente se produce en
movimientos constantes. (ROl > 2 ANOS) NUNCA en movimientos
ciclicos.

O

SVC.



EFICIENCIA ENERGETICA

iEl movimiento eléectrti




4 MANTENIMIENTO BASADO EN FIABILIDAD

EVOLUCION DEL MANTENIMIENTO

Correctivo/ Correctivo/preventivo/

Basado en
calendario.

Revision de cambio
de componentes
Reparar el equipo por desgaste.

cuando falla. Basado en tiempos
medios entre fallos.

RCM: Reliability Centered Maintenance (Mantenimient

predictivo
Evaluar el estado Mantenimiento
de la maquina para basado en la
adelantarse al fallo. fiabilidad.
Termografias, Optimizacién de los
diagnosis de costes de_
fluidos, mantenimiento.
ultrasonidos, etc. Procesos iterativos.

0 Centrado en la Fiabilidad)

O



MANTENIMIENTO

CLAVES PARA LA FIABILIDAD EN LOS SISTEMAS NEUMATIC OS

1. Calidad del aire.

2. Dimensionamiento (fatiga , fuerzas, velocidades).




MANTENIMIENTO

1. Calidad del aire

- Problema centrado en las unidades de tratamiento y lineas generales.

- Definicion clara. Saber qué es lo importante al disefiar y mantener.




MANTENIMIENTO

CALIDAD DEL AIRE SEGUN SO 8573-1

ISO 8573.1 : Seleccidon / Disefio / Medicidon

Calidad Particulas Agua Aceite
Grado tamano en Concentraciéon | max. PRP (C) [ max.concentracion
micras mg/m3 mg/m3
1 01 01 -70 0,01
2 1 1 -40
3 5 5 \ -20 1
4 15 8 S
S 40 10 +7 25
6 - - 0 \ -

Por elemplo: aire comprimido de CALIDA[%\I%QDQ/L 4,2
significa: filtracion de  particulas hasta 0,1 micras y 0,1 mg/m 3, humedad
+3T PRP Yy filtracion de aceite hasta 0,1 mg/m?3

2 S\C.



MANTENIMIENTO
INSTALACION FILTROS: ESCALONADO

I. . Water droplets removed ar Amﬂfﬁ 2
Aplicaciones - - - @-@ D |
, . i ' 0T M £ i
mas sencillas e TN O | e e | A
— e patdC | L KirTank |y Main Line
Notrequiegwbmthe|Watr<ookd Mo | Fiter
Jsad forthe sama s *A” 3.4- aqupment indcaiadis —-
and when thersis a arge 3,5- suppledwith e compregsr,| | I c2seof recprocaing compreseo
mnﬁum diopinthe 3,6~ | %ﬂmmﬁ
4 pipe. X
i o - — .. 350 o scrow campessar, ot reguired
1 mge ,
+(Ganaral pnaumatic (A Hn]? oc?clr‘ gég
aquipmen e ur 2: 6: 3
pesae | 16701 | Reoprona
Dry & Clean i A ek |
oH e S A50-2C DEH }m= &
. A ¥
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dewpirt [ ] oM 0o
B3 oy i
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ouepom |, {51
Sl
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dhyingand packagg WA | e | el
+Fo0d sty [Except for | gl 00
directblowing o foods) 20 iy
Amosphiec | 0,01 moime O
g;'esm o i udclrur
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Apli ) 40 o-G1C| 0008 g fted)| | Serew b s s nl Dt g
plicaciones : 114 | air compressor frbepupsa o
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MANTENIMIENTO

DIMENSIONAMIENTO CIRCUITOS NEUMATICOS

ETE I

Selaccitn del sistema de funcionamiento del clindro

Sel. modelo

g{ggagsgzs:sgggﬂ

Historial

Actplzacién de datos.

Model Selection Software Céalculo Cilindros Guiados



MANTENIMIENTO

%M Programa seleccién de cilindros guiados Ver. 2

Serie MGP

Introducir condicidn
Ioad center Orientacion del montaje.
of gravity Montaj
- ; : ontaje
» + Montaje vertical [ prnasal " Tope
i e T __._._._I;k___.
Referencia MGPM12 -
L1
i-—' Presidn de operacidn 0.2 | MPa
load certer Camera 10 ~ ||
of gravit
AEVTY. ‘elocidad media 100 | mms
B T == — [ Maza de la cargal J kg
L2
_.@___ I Tipo de amortiguacian Amortiguacidn |
— m Direccion de la operacian M -
tontaje vertical Montaje horizontal Distancia excéntiica
-1 -—U
L1 10 * | mm
E— L210 v | mm
i
LG OO oL e ele] C@O
ooe L ; L,I__r
- - ‘ Inicio clcula |

B Guardar |

Irprinnir | ‘

Nombre Unidad Caleular rezultado Tolerancia Juicio ‘

Prezion de operacidn MPa
Welocidad de impacto mms ‘ \Q Afrds | ‘ Apuda |
Energia cinética J
Peso de la carga kg
Momento Mm

O



5 INFLUENCIA DE LAS NORMATIVAS EN LOS COSTES
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NORMATIVAS DE DISENO

Son muchas las normas que afectan a las automatizaci  ones. \

Disgregarlas y entenderlas ahorra mucho tiempo y di nero.

La mejor forma
conocida para llevar a

procedimiento

{ -~ ‘
i regla | instrucciones j
; :'

QA

;abo un trabajo Estandare

Seguridad
Eficiencia

O

SVC.



NORMATIVAS DE DISENO

1.1.2, Principios de

Seguridad de las magquinas. Madidas del cuerps humans —

UNE-ER 613201 2008

gur Marcads y manobra
= arie 1: Eq:ml'l:mmﬂ paul Iuﬂﬂau visLales,
audibies y oS,

UnE-ER 150 FTFI1: 2008

F 5 O PHIGRD pard Lgares pLOices v
Iugares de trabaje. Sefisies acisicas de peigen (150

UNE-ER 150 1373212008

TF31:3003).
Ergonoria Okl SMDETEE CTICD: PRGOS oS 1 Svalaason

it PESPURSEE FUTaNg &l COPLaCE Con Supeficies = Pans

UNE-ER IS0 1373232008

1z it Caliiibes (IS0 137321 3008).
B a%a Bl SMDETEE L TR0D, MEIDG0S P 14 EvBuaonn

it PESPUESEE FiETANG 8 L0PLBOE Con Supeficies — PaiE

UHE-EN IS0 14738:2000

3 &ﬁ]lnhut: Frizs (150 13732.3: 3005).
T I PRGAnES LajuHlos Aot pard
o e i pudstod d u:baui-uﬁmd\x.a s (150

UNE-Eh 150 1 5536- 1: 2008

14TEE: 2002 Cof 1:2003

Ergonaein. Hmumniﬁm ¥ PRI 58 GATge

Fusmano = Parte 12 Aeguistos generales (150 15535-
2005,

movimigntos de trabaje en relacidn con a2 miquines.

integracidn de la ?"L;F;_i?zm Parte 1. Principios para la determinacion de las dimensiones
seguridad ? 2 requeridas para &l paso de todd &l cuerpo én |as miquinas.
UNE-EN 547- Seqguridad de las magquinas. Medidas d_:l CUBrPS humhnp - A
219874 AL: 2008 Parte 2: Principios para la determinacion de las dimensiones
g i réquaridas pars las abarturas de Boteso.
UNE-EN &14- Sequridad de las maguinas. Principics de disefio erganomico [
1:2006+41: 3005 — Parte 1: Tarminolaqis y prindpios ganerales.
UNE-EN 614- Sequridad de las méaguinas. Principios de diseflo ergontmico A
2. 3001441 2008 — Perte 2: Interacoiones entre el disafio de las maguings y
| taress da trabaje.
UME-EN [50 11161:2009 Sequridad de les maquinas. Seternas de fabricacidn Bl
UNE-EN 150 integrades. Requisitos fundamentales (150 11161:2007).
11161:2008/81:2010
Seguridad de las méguinas. Principios generales [
UNE-EN IS0 12100:2012 para &l disefio. Evaluacian del riesgo y Reduccion
del riesgo.
Seguridad de las maquinas. Requisitos antropomdtrioos para Bl
UME-EN [S0 14738:2010 ¢ disefio de puestos de trabajo asociades a méguinas (150
14738: 2002, Cor 1:2003 y Cor 2:2005).
1.1.4. Huminacian UNE-EN 1837-1090+41: 2010 ISl:gundaﬂ de las maquinas. Alumbrads integral de las B2
1.1.6. Ergonomia UNE-EN 347- Sequridad de las magquinas. Madidas ﬂ_al CLrpd humanp - i
1116074+ A1:2000 Parte 1. Principios para la determinacion de las dirmensiones
reuerides pars el pato de tods &l cuerpe én |as mAquinas.
UNE-EN 847~ Sequridad de las méaguinas. Medides del cuerps humeng — A
3:1897+A1:2009 Parte 2: Principios para la determinacion de las dimensiones
8 refguardes pars laf aberturss da pocadn,
UNE-EN 547- Sequridad de las maguinas. Medidas del cuerpo humano — [
3:1557+41:2008 Parte 1: Dats antropomitricos.
UNE-EN E14- Sequridad de las maguinas. Principics de disefio erganomico [
1: 2006+41: 2008 — Perte 1: Terminokagis y prindpios generales.
UNE-EN &1d- Seqguridad de las magquinas. Principics de disefie ergandmico A
2: 30014 AL: 2008 — Parte I: Interaccones entre el dissfio de las mégquings y
i 5 I tareas da trabajs
z T Seguridad de las maguinas. Sefisles visuales de peligro. B2
UNEEN B42:1897+AL:2008 | Bpuisitns cnersles, dissfo y ensayos.
Seqguridad de las magquinas. Requisites ergendmicas para &l [
UNE-EN B94- disefio de dispestives de infarmacidn y mandos — Parte 1.
1:1997+A1:2008 Principios panerales de la interaccion entre al hambre y los
dispositivos de informacidn y mandes.
UNE-EN 894- Seguridad de las maquinas. Requisites ergendmicos para el B1
21007441 : 2008 dieafia de_dlspuslh\-:sd:mh'm.!.nh y drgancs de
Bodonamiento — Parte 2: Dispositivos dé informacdn.
UNE-EN 894- Seguridad d: lulméaulnh:. Pagquisites ergondmicos para &l B1
3 000 +A1: 2000 :z:l;t;sde dispositivos de informacin y mandos — Parte 3.
Seqguridad de las magquinas. Requisites ergendmicas para el B1
diseiio de los digpositives de sefializacon y oS drganos de
EM B9d-4: 2010 4 servicio. Parte 4: localizacidn y depasicitn dé los dispositives
de control y drganos de servicio (Ratificada por AENOR en
Julies de 2010).
: i Seguridad de las maquings. Sisternas de seflales de pel) B2
UNE-EN J81:1007 441, 2008 ﬂ:'infan'nanén Buditivas y visuales. i
UNE-EN 1008- Seqguridad de las magquinas. Comportamiants fisico del sar Bl
1:2002+41:2009 humana — Parte 1: Términes y definidones.
urdad de las maguinas. Comportamients fislen del sar Bi
;“1::::::’;‘009 mhna — Parte 2: Manejo de maquinas y de sus partes
' a Eompanentes.
Seguridad de las magquinas. Comportamiants fisico del sar Bl
r;;;_'_:r:;-m P rptum — Parte 3: Limibes dé fusrza recomandados para la
utilizacidn de maguinas.
uridad de las maguinas. Comportamients fislco del sar Bl
:'::-;:_'_ii?;-m mhna— Parte 4: Evaluacidn de lag posturas y

A i guridad Sipaiiidh, Dtepoilivig Of Mg & 0k
UNE-EN SR eALDIE | Lo Asparis [LnCONEES. IVapis par ol dsshs,
Segurdad O | rdguinas, Bequisiios ergondmicos pana &
UNE-ER &t dists de despostiveg o infermacin v mandss = Pare 1
1080 AL 00D Principios generales de b interacodn entre ¢l hombrne y los
cl%um e (oA ¥ Mo,
—— ur o Ios mlguinas. Bequisiog ergondimecos para o LT
3m = dises de disposties de informacin v mandes = Pare 3
1 2001 %A1 00 Mandos.
TEQUrnad OF 1 OGN FEGUSIOE & QOnTIas pare o T
dissn o 16 dispositives O SeaEacon v s drgands die
BN B0 0 servioe. Parle 4 I0CAlEaaln ¢ dEsoeatn 5 oS St
dit corirol y drgaros ot seracs (Ratfceds por AEROR &n
Julis die 000}
— Seguridad de las Mdguings. Prevencidn o LNa puksta & CF]
UNE-ER L03T:190E4A1 2008 marchs inte e
&WE’H:'._MEQJM T CATHo, Marcass ¢ manowa Hr
UNE-ER £1310-3: 1008 = ParbE 3: MiEEes pard L ubichadn y & Rindonamients
i 6 s i BT,
T TN, B0 OF POUTP0A 08 weennsd vananie ¥
EM E1800-5-2: 3007 = Parte 52 Plgusied 88 eyl Fundonsl [REINSS
P BENCER & Nebiire g 2008).
BN E2061: OO (0 Segurdad de las mdduiras. Segursdad fundonal de sstevas ar
B EEML.BIE,?M'EICI“' g mando ehbctncos, elecirdmiog v programables [Rabfioada
I E P SENCE en septiembre de 0057,
DRIE-ER [50 13849-1:2008 Seguridad de ks mim-ul.— Partes de ||n ar
LeE £ £SO 1384
13008 AC: 2009
Seguridad de kia mgunas = Parbos de jos & ldtomes ar
LE-EN IS0 15849-2:20012 | da mande relativas a la seguridad = Parte 33
Walidacin.
Saguridad Ot & Fdguinds, Posoonamentn 92 s ar
UNE-EN IS0 158852011 PODECIOES CON MESPHE0 & A wH00a di Apreamadin ot
partes d cuerpo humaes.
UNE-EN B0204-1:2007 Sequidad O 125 MOGUINIS, EUpD et ok s B
UNE BN BOD041:3007F miguinas Fare 1! ABGUEIOG QErbraes
COmp: 2000
UHIE-EN B0204-
123007/ A1:300%
TrANEmMEE O Ty BCs PEgUs e v .equ = ot CH
UINE-EN IS0 4413:2011 saguridad para 106 SEREMAS ¥ SLS COMpoNEnies
4413:2000).
VAR DS T ADCs PEgUS girer i ¢ (equeln 0 H
UHE-ER IS0 4414:2011 sEguFided parE 10d SEREMES ¥ S SOMpIEEs (E50
4414 2008,

f#;



NORMATIVAS DE DISENO

LA RIESGOS
REQUISITE MORMA TITuLe TIPG
1.5.1, Energla UME-E8 60204-1: 2007 Seguridad de ks miguiaas. Eguipo eléctrica LT
itk LE-EN B0204-1:2007 o b el nad. Parbe 1: Reguisibs
COmR: 2018 generale.
LIHE-EH 50204
1:3007 /13009
N SR OF 15 PSSP SR o s 7]
:::,_E: ﬁiz t:ﬁ mbginds. Parte 11! Eequisiton pars equipds de Ata iensién,
wleu o) L para lerEones saperones 51000 v ca o 1 S0 Ve yno
i Mt%m 38 kY,
UNE-ER E0004-32: 3008 R i FaQUnis. Equpd BROnCn Ot 6 raganes | B0
5 3 = Parte 32! BeuiSilis Pars Spaatos di Evacdn.
Seguridad de [ mlguines, Syupo et de s MU B
EM BOXM4-33: 20100 = Purte 33! RquiSIeS para s Soupos de fabrceddn de
seimiceidetonts (RENoes por AEMOR & didemsne 2011),
1.5.3, Enurglas TrartsiTie ones Nardul s, Pegles pireraies v requistin de 7]
distintas de i UNE-ER 150 4413: 3011 seguridad pana lod SENETES ¥ S compenenbes (ES0
feelr 441320000,
TTRTE MRS AT DS, PR G ¢ (eushis Ot 7]
URE:ER 150 4412 2011 seguridad pana lid SEREMES ¥ S compenenbes (B0
4314 20,
FEEA Erpandeia del Amerte brmic: FELO0G fard @ evlldoon | 81
Temparaliri UNEEN 150 1373202008 | o I respudsts Pumana 3l contsobd oon Supsmioes = Pt
extramas 1 Supaifiis calienbes (IS0 13732-1:2006).
Ergondria del smbsente bErmich, NEDSS para (3 Esaluddiin B
URE:Eh 150 13732 3: 2008 it [ resputsty Fumana 3l conkacbo oon supsicies = Pan
3 %.ruu i (190 13733-3: 2005).
1.5.8, Incendio LRE ER Seguritad o & mlguings, Frevencdi y probican e 7]
13478: 2000 AL 2008 Ingerdiss,
1.5.7. Explosidn Ty . ELTTRGE i Cap s, PEVENLIN y [FObEiOb COried 8 7]
UNE-ER £127-1:2008 ¥ i = il 1 Covepliss hsions  misissokigia.
UNE-EN 1137- Aemisheras enlieivas. Preventin v frotecdtn corira la B
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UN EJEMPLO:

Los sobrecostes en la industria alimentaria por des conocimiento de la
normativa




- CG5 - HY
- Resistente corrosion - Disefio higiénico
- Anodizado especial
- Vastago inoxidable
- Grasa alimentaria

Zona de no contacto
- CG1 estandar
- Ejecucion XC6: vastago
inoxidable




Zona de no
contacto*, en

entorno agresivo
- FRL completo en
inoxidable

Zona de no

contacto*
- FRL epoxi con
tornilleria inoxidable

Coste x 8

Zona de no contacto
- FRL aluminio anodizado
con policarbonato




LA CLAVE

« Entendiendo las normas y con el fin de reducir los costes de
las maquinas, se recomienda instalar los componentes
neumaticos en las zonas menos restrictivas y por lo tanto
menos expuestas a productos de limpieza.







La diagnosis en una automacion es costosa peroesc  lave parala
mejora continua de la maquina y la reduccion de cos  tes

1. La seguridad

2. Informacion productiva
3. Energia

4. Mantenimiento de averias



Qué es diagnosticar:

1. Detectar anomalias

2. Predecir problemas

3. Captar informacion






EL PRECIO SIEMPRE ES LA CLAVE

¢, Qué elegir dentro de tan amplio abanico de posibil idades?



TRABAJAR SIEMPRE CON MATERIALES ESTANDAR













EL CONTENIDO DEBE COMPRENDER TODAS LAS AREAS

Especificar- homogeneizar procesos-garantia
productiva-calidad total



Especificacion

-

. Definir
o Aplicar
e Actualizar







SER DISENADOR O MANTENEDOR NO ES TAREA FACIL

ADEMAS DEL CONOCIMIENTO TECNICO Y LA INNOVACION, ES

NECESARIO DISPONER DE UNA METODOLOGIA PARA DESARROLLAR
EFICIENCIA EN COSTES.






